
М О Д И Ф И К А Ц И И 

(ЛГФИ.408844.026-ХХ) 

ТАБЛИЦА 1 

о н к П/п Тип крана ис. в 

-00 КЖ-971 
КЖ-971 Узкая колея письмо от 19.1109 

12У24 

-01 00 КС-35714К-3, КС-35715К-3. КС-35715-3 12/24 

-01 01 КС-35714-1 (15т). КС-35715-1 (15т), КС-3577-3-2 (14.7т), КС-4572 (16т), КС-2572А-2 
IF Т т 1 КГ-2173-2 IF Зт1 КГ-3174 (14т1 КГ-3577-4 ( 1 4 т 1 КГ-3577 11? SO КГ-3577-1 
(12.5т), KC-3577-2 (12.5т). KC-3577-3 (14.7т). KC-3571-1 (10т), MTA-160K (16т), 
KC-4574-1 (16т), КС-4572А(16т), КС-4574 (20т), МКАТ-16 (16т). МКАТ-20 (20т), 
МКАТ-25 (25т|. КС-4576 (20т). КС-4574-3 (20т). КС-4574А (22 5т), КС-3575А (10т), 
КС-2571Б(7т), ТКК-10 (10т), КС-3575А-1 (14т), КС-2571А (6.3т), КС-2571А-1 (6 Зт). 
QY-8 (8т), КС-2573-1 (7т), КС-2573 (6.3т), КС-4573-4А(20), КС-4579(16т), КС-
/ 1 < : ; 7 П / 1 К т \ КС OF70A MF 7т\ КГ 7 5 т 1 КС 1 4 т \ 
«4Э/ 0 \ 1 О 1 ) . ГЧО-Ло ' СП- И.О. О 1 1. i\^-JO / 4lv}\ 1 с:. О I }, ^Ь OJ ' Ю 1 \ 1 Ч 1 ] 

12/24 

-01 со КС 4 5 7 1 7 / 2 2 ^ 1 К Г - 3 5 7 1 4 11fvr1 К Г - 3 5 7 1 5 М 5 т 1 К Г - 3 5 7 1 4 -7117т1 К Г - 3 5 7 1 5 - ? 

I\D *+J' 1 , (ЛЛ 1 y,l\Vj JXJ, 1 *+ \ IUI 1,1\\*> ОО/ U \ 191/1 l \ v J J ' l*f "fi\ 1 f 1 J J ' 1 о С 

(17т).КС-45717 -1(25т).КС-45717А-1(25т). КС-45717К-1(25т). КС-45717 -1(25т) 
-выпуска до01.05.99г КС-45719(20т). КС-45721 (22.5т). КС-45721-1 (25т). КС-
35719-1, КС-35719-5 (15т). КС-35719-2 . КС-35719-3, КС-35719-7, КС-35719-8(15т), 
КС-55713(25т), КС-35719-1 -2(16т), КС-35719-2-2, КС-35719-3-2, КС-35719--2, 
КС-35719-7 -2, КС-35719-58 -2 (16т). KR-500S (50т), TR-250 (25т). КС-3576 (Ют), 
КС П Я 7 9 КС З Л 7 9 1 М П т \ М К Д Т ЛГ\ МПт! КС 3 5 7 К 1 / 1 П т 1 

1 Л'ЛН 

-01 К Г - 5 4 7 3 / ? 5 т 1 КГ-5471 < 4 П т 1 К Г - Я 4 7 3 (5Г1т> КГ-5^7Кг ( 3 0 т 1 AD-2R 1 2 Я т 1 

I\V_»-KĴ TI О (£-vJ 1 / . I\D U*t' 1 1 J, l \ 0 VJH / О \\J\J 1 / . I\0 JD / Г\Ц| (JU1 у, / л и СО (СО 1 / , И Р Л Я 7 1 Л М П т 1 КС Л Л 7 1 Д /ЛГ»т\ К Р Л Я 7 1 Я Д 10Пт\ КС AF70F KC-AF70F.0/9Пт\ К О - О о / 1гл (4UTJ. | \ С - О н / | М T4UTJ, 1 \ 0 - 4 Э / 1ЭМ ( Л и ! /. Г\\^-ЧЭ/ЛО. ( М ^ - Д Э / Л О - Л { Л и т / , 
КС-5571ЭЕ (32т), КС-3577-ЗК(16т). КС-45715 (18 7т), КС-3577-3 (14т). КС-3579-2 
/ 1 C v r \ kP Ю£,т\ КС A^70QA 1 ЛСт\ к Р с ^ 7 9 7 9 / 9 Ц т \ К Р 9 ^ 7 Q М ^ т Л Р * о т ^ 1 O T j , rSU-O^t/ У ( £ . Э Т / , l \ 0 - 4 D ' £ Э М ( 1 0 1 / , r \ L * - D D / £1/ -£ (<1цЛ ). РД_/-ОЭ/У ( 101 / , U K c t l -

0 ^ / 9 * V T \ P I / O T 9 9 Р 3 9 Т \ 1 Т М 1 П ^ 1 / 9 / ^ т Л М к 9 П П С : | | / 9 Л т \ КС Л^Л 1 / 1 ^ I rikrumn tiDydOl), и к а Т - О с ^ О ^ Т / , L I IVI- IUD0L ;£1 (001 / , l N r \ - £ U U O - l l ( £ : U T / , r\\y-4Dl \~ \\ Ю Т / , L U K U i T I U 

M O J N N 0 ( 0 0 1), r\n-4.UL'0(4lwlJ 

12/24 

-01 04 KC-45717K-K25T) 1224 -01 
иэ КС 1 kP / Ш 7 1 7 Д 1 к Г _ Л « ; 7 1 7 к - 1 к Р _ Л ^ 7 1 7 k 9 KP ^ 4 7 1 1 - 1 

r \ L / " * T O / I / _ I , r\L/-**4j/ I / I , Г \ \ ^ - Ч Э 1 1 ' Г\- | , Г \ 0 - * т О / 1 ' Г\-£ |\ОЮЧ / 1 1 - 1 

(стрелы без усилений) 
kP И Я 7 1 7 1 КС AR7 1 7 Д 1 kP И С , 7 1 7 к 1 КС Л ^ 7 1 7 к 9 КС СА7Л 1 1 

(стрелы Газпром-Кран) 
КС-35714. КС-35714-2, КС-35714К, КС-35714К-2, КС-35714К-3, КС-35715, КС-
9 ^ 7 1 ^ 9 КС / 1 С , 7 1 7 к 1 Р К Л КС ^ И 7 1 к Р ^ И 7 1 1 9 o O i I O - £ l . Г \ О - ^ 0 / I / IS- I D M . гЧО-О*1*/ 1 ID, г \ О - 0 4 / i 1 - ^ 

1 7 7А 1Л7ЛН 

-01 

06 KC-3577-3K 

1 7 7А 1Л7ЛН 

-01 

07 KC-45726-4 

1 7 7А 1Л7ЛН 

-01 

08 DST-281(28T)*. FAUN(27.5T) ' , КМК-2025(22.5т). КШТ-50.01(50т), МТА-200У(25т)*, 
NK-500MS(50T) ' , МКЛ-63(63т L=9,2M) 

1 7 7А 1Л7ЛН 

-01 

09 программы 1.05 с микропереключателями 

1 7 7А 1Л7ЛН 

-01 

10 КТА-25(25т) 

1 7 7А 1Л7ЛН 

-01 

11 KR-20H". KR-25H-IIIL-.NK-200S-IIIS. NK-75(4.9'). OKATELL-1027, QY-12.AD-14. 
QMS-6455R. КС-55730. RK250-II. RK-250 

1 7 7А 1Л7ЛН 

-01 12 МКА-25(25т), КС-4572-1 (22.5т) 
-01 13 LW-250-3, CNT-650(29.7M) 

-01 14 Краны 0НК140-132 

01 17 Краны 0НК-140-06 

• 

• • • 

ОГРАНИЧИТЕЛЯ О Н К - 1 6 0 с - х х 

о н к п п Тип крана UC, В 

-01 Ю! LTM-1055S/4, NK-160, NK-450S NK 400S-IIIS. TL-200E 12/24 
-02 00 КС-5Ь7л9В. КС-05729-Ш 12/24 

01 1/ г, лпу ОП ПО 
КС-45729-03 12/24 

02 КС-55727-5-11. КС-55727-1-11. КС-55727-7-12. КС-55727-8-12, КС-55727-6-23 12/24 
03 I КС-55729-5В 12/24 

по 
-03 

00 К О I - г 12/24 
-04 00 I / O С С 7 0 7 О 7 7 I/O сс^гч^ ^ 77 

КС-55727-8-22, КС-55727-7-22, 
12/24 

-05 00 Краны с решетчатой стрелой, 2 таблицы - 2 съема -220 
и I Краны с решетчатой стрелой, 1 съем на 4 таблицы 

-06 00 КЖ-461. КЖ-462, КЖ-562, КЖ-662, КЖ-561. КЖ-661, КЖС-16. КДЭ-163. КДЭ-253. 
1/ по ос 1 КДо-лЫ 

-220 

-07 00 ТГ-221Я-1, ТГ-511К, ТГ-122, ТГ-301Я (2 реле) 12/24 
01 ТГ-221 - 1 , ТГ-511, ТГ-503. ТГ-301-1, ТГ-301, ТГ-121-1, ТГ-121, ТГ-221, ТГ-122-1, ТГ-122 
02 ТГ-221 - 1 , ТГ-511, ТГ-503, ТГ-301 - 1 , ТГ-301, ТГ-121-1, ТГ-121, ТГ-221, ТГ-122-1, 

ТГ-122; англ. язык 
-05 00 Портальные краны с ДУЦ(1 т, 2,5т, 5т) 12/24 
-09 00 МКГС-100.1. краны с решетчатой стрелой имеющие башенное исполнение 2 тэбп -220 
-10 00 МКТ-250 - 220 
-11 00 КПТ-6.3М, ПМ-6.3 12/24 
-12 00 ПСТ-25М 12/24 
-13 00 КС-3973 12/24 
-14 00 МКГС-32 12/24 
-15 00 КС-6478 1 £ / £ ч 

01 12/24 
-16 00 QY-40K(41,1M) 12/24 

01 DEMAG АС 265 ТТ(ЮОт) 
02 NK-750YS-L(75T)- без гуська. NK-1200(120т) 
03 QY-30V(40M) 
04 
05 аналог модификации 37.05 
06 LTM-1050-4 

-17 00 12/24 
01 КС-5671. КС-467 ' . К С - 4 3 7 2 В , К С - 4 5 7 1 8 1 2 

-18 00 12/24 
01 КС-55729В. К С - 5 5 7 2 9 - 1 В 
02 КС-55727-1 . КС-55727-5. КС-55727-7 . КС-55727-8. КС-45729. K C - 4 5 7 1 B Y КПЧ 

Г^ПРИР! 1 I P H M H M О К Н Ч OUDN"CU4crTnblH L К П П 

03 КС-55729-5В 
-18 04 Моп'левские кра-ны (вместо ОНК 14п 321 ппанлруетСя 12/24 
-19 00 ОПТ-9195 12 

01 ПСКБМ-1 
-20 00 КС-55727-8-22 КПЧ совмещенный с КНЧ 12/24 

01 K C - 5 5 7 1 B Y . КС-55727-8-22. КС-55727-7-22. КС-55727-6-23 , КС-55727-5-40Р, КС-
5571BY-5(30M) КПЧ совмещенный с КНЧ 

-20 02 КС-6973 12/24 
-20 03 КС-5576Б-1 .КС-5576К-1 12/24 
-20 04 КС-5576Б-1 .КС-5576К-1 (англ.) 

file:////J/J


М О Д И Ф И К А Ц И И 

(ЛГФИ.408844 026-ХХ) 

ТАБЛИЦА 1 (продолжение) 

о н к П/п Тип крана Uc, В 

20 05 КС-6476 (англ.) 
-21 00 
-22 00 Портальные Ганс-16/27, Ганс-6/30 

-23 00 
-24 00 КС-65719-1К 12/24 

-25 00 12/24 

-26 00 12/24 

-27 00 КС-65713-1 12/24 

-28 00 Трубоукладчики с ДУЦ (Программа 29.00) 12/24 

-29 00 Трубоукладчики с ДУКЦ (универсальная прогр 4 таблицы) 12/24 

01 Caterpilar 587R ДУКЦ 
-30 00 
-31 00 МПТ-4, МПТ-6. ДГКу, ДГКу-1222. АСКБ-5 дрезина 12/24 

-32 00 АДМ-1. 1АДМ1. МПТ-6.3, АДМ1-405. АДМ 1 105 12/24 

-33 00 ЖД кр |ны с решетчатой стрелой, ? таблицы -220 -33 
02 К Ж - 4 6 1 . КЖ-462 , К Ж - 5 6 2 , К Ж - 6 6 2 , К Ж - 5 6 1 , КЖ-462, К Ж - 6 6 1 . КЖС-16 , КДЭ-163, 

КДЭ-253 , К Д Э - 2 5 1 . КЖДЭ-16(15М), КЖДЭ-25(15М) 

-220 

03 ЕДК-1000'2 -220 

-34 00 Краны с решетчатой стрелой с механическим приоодом, 2 таблицы 12/24 

-35 00 БК-ЮООА, БК-ЮООБ, СКР-3500ЭМ, БК-1425 -220 

-36 00 12/24 

-37 00 зарезервирован 12/24 

01 
03 QY-30V(40M). QY-50V(40,2M ).NK-800,LT-1080 

04 зарезервирован 

05 QY-25K5(38,5M), QY-50K(40,1M). QY-50B(40.1M) CN-165 

06 Tadano TG-700E 12/24 

07 LT-1O80, 1Л"-1090(8щеле) 

^ 3 8 00 TP 12, TP20 механика 12/24 

-39 00 TP20 гсп 12/24 

-40 00 TP12 гсп 12/24 

-41 00 NK-300. KR-300S 12/24 

01 MTA-160K - датчики на рукоятках управления 

02 QY-25K(32M),TL-200E, QY-30V 

03 
-42 00 ТБГ20.01. ТБГ20.01.9 планируется 12/24 

-43 00 КЖ-1471 12/24 

-44 00 КС-55713-1В, КС-55713-4В, КС-55713-5В 24 

01 КС-55713-ЗК-3. КС-55713-5К-3 
02 КС-55713-1К-3. КС-55713-6К-3. КС-55713-9К-3 КС-55713-10К-3 

-45 00 ДЭК-361(24в; реле 380в) Программа ОНК160С 05.00 24 

-46 00 npo i рамма ОНК160С 05.00 с датчиком ДУКЦ 

-46 01 ПрогоаммаОНК160С 05.01 с датчиком дукц 

-47 00 Программа ОНК160С 05.00 с датчиком ДУКЦ -220 

01 Программа ОНК160С 05.01 с датчиком ДУКЦ -220 

-48 

• • • 

Использование контроллера неповоротной части с подключаемыми 

к нему датчиками температуры, давления, уровня, частоты вращения 

позволяет отказаться от установки в кабине машиниста крана иных 

приборов, кроме БОИ ОНК-160с, для контроля состояния опорного 

контура, силовой установки и привода. 

Использование блока согласования интерфейсов позволяет постро­

ить единую систему управления и безопасности кранов с электроги­

дравлической системой пропорционального управления. 

В таблице приведен список кранов, для которых освоен выпуск при­

боров безопасности ОНК-160с. 

• • • 



и з в о д и т с я п о и н ф р а к р а с н о м у к а н а л у I r D A ч е р е з п р о з р а ч н о е о к н о в 

л и ц е в о й п а н е л и б е з в с к р ы т и я к а к и х - л и б о л ю ч к о в и к р ы ш е к . П р и н е ­

о б х о д и м о с т и с ч и т ы в а н и я п о л н о г о о б ъ е м а х р а н и м о й о п е р а т и в н о й и н ­

ф о р м а ц и и д л я у с к о р е н и я с ч и т ы в а н и я и с п о л ь з у е т с я п о р т U S B . Б О И -

е д и н с т в е н н ы й б л о к О Н К , у с т а н а в л и в а е м ы й в к а б и н е , - п о д к л ю ч а е т с я 

к к о н т р о л л е р у п о в о р о т н о й ч а с т и ( К П Ч ) о д н и м к а б е л е м с п и т а ю щ и м и 

и и н ф о р м а ц и о н н ы м и ж и л а м и 

К П Ч с о д е р ж и т в с т р о е н н ы й д а т ч и к к р е н а п л а т ф о р м ы к р а н а в д в у х 

п л о с к о с т я х и у п р а в л я ю щ и е р е л е . К н е м у п о д к л ю ч а ю т с я в с е д а т ч и к и 

п р и б о р а и к о н ц е в ы е в ы к л ю ч а т е л и , в ч а с т н о с т и , х о р о ш о с е б я з а р е ­

к о м е н д о в а в ш и е в э к с п л у а т а ц и и б е с к о н т а к т н ы е в ы к л ю ч а т е л и В Б 2 . 4 0 . 

х х . 1 2 . 1 . 1 , у с т а н о в л е н н ы е н а к р а н е д л я к о н т р о л я п о л о ж е н и я е г о м е х а ­

н и з м о в и р у к о я т о к у п р а в л е н и я Н а о с н о в а н и и э т и х с и г н а л о в п р и б о р 

а н а л и з и р у е т с т е п е н ь з а г р у з к и к р а н а , п о л о ж е н и е е г о м е х а н и з м о в 

о т н о с и т е л ь н о г р а н и ц р а б о ч и х з о н , н а л и ч и е в б л и з и к р а н а п р о в о д о в 

Л Э П , к о р р е к т н о с т ь в ы б р а н н о й к о н ф и г у р а ц и и о б о р у д о в а н и я и р е ж и ­

м о в р а б о т ы и к о н т р о л и р у е т д е й с т в и я , к о т о р ы е п ы т а е т с я с о в е р ш и т ь 

м а ш и н и с т к р а н а . В с л у ч а е е с л и к р а н о в щ и к п ы т а е т с я с о в е р ш и т ь н е ­

д о п у с т и м ы е в д а н н о й с и т у а ц и и о п е р а ц и и , п р и б о р б л о к и р у е т в к л ю ч е ­

н и е э т и х д в и ж е н и й , в к л ю ч а е т а в а р и й н у ю с в е т о в у ю и з в у к о в у ю с и г н а ­

л и з а ц и ю , в ы в о д и т н а д и с п л е й и н ф о р м а ц и ю о п р и ч и н а х о с т а н о в к и и 

п о д с к а з к и п о в ы х о д у и з о п а с н о й с и т у а ц и и . 

П р и б о р н е т о л ь к о о с у щ е с т в л я е т с и г н а л и з а ц и ю и б л о к и р о в к у в а в а ­

р и й н ы х с и т у а ц и я х , н о и а к т и в н о п о м о г а е т п р е д о т в р а т и т ь и х в о з н и к ­

н о в е н и е , в ы д а в а я н а д и с п л е й и н ф о р м а ц и ю о б о в с е х н е о б х о д и м ы х 

п а р а м е т р а х р а б о т ы к р а н а , в к л ю ч а я п р е д у п р е д и т е л ь н у ю с в е т о в у ю и 

з в у к о в у ю с и г н а л и з а ц и ю , с н и ж а я с к о р о с т ь р а б о т ы м е х а н и з м о в п р и 

п р и б л и ж е н и и к о г р а н и ч е н и я м . 

• • • 

ОГРАНИЧИТЕЛЯ ОНК-160С-ХХ 

о н к П/п Тип крана UC. в 
-49 00 Трубоукладчики с ДУЦ без КОС (Программа 29.00) -1 
-50 00 СОКОЛ-80.01 24 

01 EDK-300/5(8 реле) 
02 КС-45716 

-51 I 00 МКА-6,3 планируется, СМК-7М 24 
-51 01 СМК-12А 24 
-52 00 KOBELCO RK-250-lli(8pene) 24 

01 КС-5576Б|30 7м) планируется 
-53 ОС КС-55717Б 24 

01 
05 КС-45717-1. КС-45717А-1. КС-45717К-1, КС-45717К-2, КС-54711-1 (стрелы без 

усилений) 
КС-45717-1, КС-45717А-1. КС-45717К-1. КС-45717К-2, КС-54711-1 (стрелы 
Газпром-Кран) 
КС-35714, КС-35714-2, КС-35714К, КС-35714К-2, КС-35714К-3, КС-35715, КС-
35715-2 

24 

КС-45717К-1 ОМ, КС-54711Б, КС-54711-2 
09 программы 53 05 с микропереключателями 

-54 00 
-55 00 КС-64713-2(50 т) 24 

01 КС 65713-5 (50 т ) 
02 КС-65713-1(50т) 

-56 00 КС-6973БМ-У1 24 
-57 00 Программа ОНК160С 33.00 с датчиком ДУКЦ1 - 220 
-58 00 КС-65721 
-60 
-61 

00 
00 

РДК-ЗР 
ЕДК-2000 

24 
-220 

-62 

24 
-220 

-63 
-64 
-65 
-66 
-67 
-68 
-69 00 КС-54713 
-70 
-71 Мостовой без датчика усилий 
-72 Мостовой с датчиком усилия 
-73 02 КС-6973 (изменяемый наклон кабины) 12/24 
-73 03 КС-5576Б-1. КС-5576К-1, КС-5576Б (изменяемый наклон кабины) 12/24 
-73 04 КС-5576Б-1 КС-5576К 1. КС 5576Б (англ. изменяемый наклон кабины) 12/24 

-75 00 КС-3579, с применением трех датчиков ДДЦ и одного ДЦА 12/24 
-75 00 КС-45729А. с применением трех датчиков ДДЦ и одного ДДА 12/24 

*) не все грузовые характеристики 

П о в с е м и з м е н е н и я м в д а н н о й т а б л и ц е о б р а щ а т ь с я в: 

к о н с т р у к т о р с к и й о т д е л О О О « А Э Я 4 3 » — — (SQ147 

и л и в О О О Н П П « Э Г О » П К П « А р з а м а с К р а н П р и б о р 

— — -



00 

2 

(19, R U ( i d 3 8 7 4 7 

(51) 7 В 6 6 С 2 3 / 9 0 

(13>Ш 

ФЕДЕРАЛЬНАЯ СЛУЖБА ПО 
ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНОЙ СОБСТВЕННОСТИ, 

ПАТЕНТАМ И ТОВАРНЫМ ЗНАКАМ 

(«.ОПИСАНИЕ ПОЛЕЗНОЙ МОДЕЛИ 
к патенту Российской Федерации 
(титульный лист) 
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(54) СИСТЕМА БЕЗОПАСНОСТИ ГРУЗО­
ПОДЪЁМНОГО КРАНА 
(57) I . Система безопасности грузоподъемного 
крана, содержащая цифровой вычислительный 
блок, внешнее запоминающее устройство, реги­
стратор параметров крана с таймером реального 

времени, блок визуальной индикации, блок ава­
рийной сигнализация, исполнительный блок, 
устройство ввода-вывода информации и пери­
ферийные устройства регистрации параметров 
крана, включающие m цифровых датчиков па­
раметров крана и п аналоговых датчиков пара 
метров крана с аналого-цифровыми преобразо­
вателями, информационные входы цифрового 
вычислительного блока соединены с выходами 
периферийных устройств регистрации парамет­
ров крана, внешнее запоминающее устройство 
соединено с цифровым вычислительным блоком 
двухсторонним каналом обмена данных, х вы­
ходам цифрового вычислительного блока под­
ключены исполнительный блок, блок визуаль­
ной индикации, блок аварийной сигнализации и 
регистратор параметров крана, а регистратор 
параметров крана дополнительно соединен с 
устройством ввода-вывода информации двух­
сторонним каналом обмена данных, отличи»-

d 
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<1 

Присоединительные размеры блоков и датчиков унифицированы с 

размерами соответствующих составных частей приборов ОНК-140. 

поэтому доработки существующих конструкций узлов встройки кра­

нов при оснащении приборами ОНК-160с практически не требуется. 

Для расширения функциональных возможностей прибора преду­

смотрена возможность подключения дополнительных элементов, 

поставляемых отдельно: 

ДДГ - датчика длины гуська; 

ДУГ - датчика угла наклона гуська; 

д е в - датчика скорости ветра; 

ДУЦ - датчиков усилия цифровых различных типов 

К Н Ч - контроллера неповоротной части; 

д о - датчика оборотов; 

ДТ - датчиков температуры; 

ДУ - датчиков уровня; 

д д - датчиков давления; 

и к - индикаторов крена; 

БС - блок согласования; 

с т и - з - считывателя телеметрической информации. 

Блок отображения информации (рис. 1), устанавливаемый в каби­

не машиниста крана, компактнее и эргономичнее блока обработ­

ки данных прибора ОНК-140. Все управление и настройка прибора 

осуществляются с помощью клавиатуры мембранного типа. Отобра­

жение информации производится на четырехстрочном двадцати­

разрядном жидкокристаллическом дисплее. Считывание основной 

информации из встроенного в БОИ регистратора параметров про-

• • • 



4 Ы Е К О Н С Т Р У К Т И В Н Ы Е Р Е Ш Е Н И Я 
1ЧЕСКМЕ П А Р А М Е Т Р Ы П Р И Б О Р А ОНК-160С 

Конструкция прибора ОНК-160с максимально унифицирована с дру­

гими приборами семейства ОНК-160: приборами ОНК-160Б для ба­

шенных кранов и ОНК-160М для кранов мостового типа. Максимально 

унифицированы конструкции как датчиков, так и блоков. Связь со­

ставных частей прибора осуществляется также с помощью последо­

вательного CAN интерфейса. 

ОНК обеспечивает прием и обработку до двадцати двух (в зависимо­

сти от модификации ограничителя) дискретных сигналов напряжени­

ем 10 - 30 В постоянного тока от электрооборудования крана, выдачу 

в систему управления крана до восьми релейных сигналов управле­

ния (12/24 В, 1,5 А постоянного тока) механизмами грузоподъемного 

оборудования, а также непрерывный (во время работы ОНК) контроль 

и индикацию параметров крана. 

В состав минимального комплекта поставки исполнений прибора 

ОНК-160с для гидравлических кранов, выполняющего функции обе­

спечения безопасности, входят: 

Б О И - блок отображения информации 

(со встроенным регистратором параметров - РП); 

ДА - датчик азимута (датчик угла поворота платформы крана); 

- Д В - датчик вылета (с встроенным датчиком угла наклона 
стрелы маятниковым и датчиком длины стрелы); 

Д Д Ц - датчик давления цифровой или ДДД - датчик давления 
аналоговый 4-20 мА (два датчика для измерения давле­
ния в поршневой и штоковой полостях гидроцилиндра 
подъема стрелы); 

К О С - контроллер оголовка стрелы (с встроенным модулем за­
щиты от опасного напряжения - МЗОН; функции антен­
ны выполняет корпус блока КОС); 

- К П Ч - контроллер поворотной части 
(с встроенным датчиком крена - ДК) 

з 38747 А 
щаяся тем, что она снабжена мультиплексным 
каналом обмена данных, соединяющим инфор­
мационные входы цифровою вычислительного 
блока с выходами периферийных устройств ре­
гистрация параметров крана, регистратор пара­
метров крана оснащен дополнительным выхо­
дом, соединенным с входом блока визуальной 
индикации, а устройство ввода-вывода инфор­
мации оснащено дополнительным выходом, со­

единенным с информационным входом цифро­
вого вычислительного блока. 

2. Система по п .1 , отличающаяся тем, что 
аналоговые датчики параметров крана, разме­
щенные в одной конструкционной зоне крана, 
объединены а группу, подключенную к общему 
для данной группы аналого-цифровому преоб­
разователю. 
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(54) УСТРОЙСТВО ДЛЯ ПЕРЕМЕЩЕНИЯ 
РАБОЧЕГО ОРГАНА ПОДЪЕМНОГО 
КРАНА 
(57) 1 Устройство для перемещения рабочего 
органа подъемного крана, содержащее гидрав­
лический привод, подключенный через управ­
ляемый гндрораспределитель к напорной и 

сливной магистралям гидросистемы, и систему 
контроля и регулирования рабочих характери­
стик гидросистемы, включающую блок управ­
ления, по крайней мерс, один датчик контроля 
критических параметров перемещения рабочего 
органа, клапан разгрузки, выполненный в виде 
двухкаскадного предохранительного клапана, 
электрогидравлический распределитель с элек­
тромагнитным приводом переключения распре­
делителя, имеющий рабочую и сливную линии, 
при этом датчик контроля критических пара­
метров перемещения рабочего органа подклю­
чен к одному из входов блока управления, а 
электромагнитный привод подключен к выходу 
блока управления, выдающему сигнал аварий­
ного отключения гидравлического привода, в 
предохранительном клапане подклапанная по­
лость сообщена с напорной магистралью, над-
клапанная полость - с рабочей линией электро­
гидравлического распределителя, а сливные по-

ы 
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чение 75 часов непрерывной работы. Предусмотрена возможность 

увеличения объема памяти оперативной информации до 2000 часов. 

Причем регистрируется не только работа крана с перегрузкой, но и 

работа при недопустимых параметрах силовой установки (работа с 

перегретым двигателем или при пониженном давлении масла), что 

позволяет выявлять нарушения условий эксплуатации как крановой 

установки, так и шасси. 

Прибор ОНК-160с в комплексе с клапаном снижения скорости КСС, 

устанавливаемым в гидросистему крана вместо клапанов ГКР, ПКР и 

т.п., позволяет реализовать функцию плавного снижения скорости 

поворота и опускания стрелы крана при подходе к границе рабочей 

зоны даже на кранах, не оснащенных пропорциональной системой 

управления гидроприводом, повышая таким образом их надежность 

и безопасность работы. 

Для связи аппаратуры ОНК-160С с системой пропорционального 

эпектрогидравлического управления крана в единую систему управ­

ления и безопасности прибор может комплектоваться блоком со­

гласования (БС). 

Накопленный опыт адаптации прибора ОНК-140 ко многим десяткам 

стреловых кранов различных типов позволил развить математиче­

скую модель 1998 года, положенную в основу для разработки про­

граммного обеспечения приборов ОНК-140, что дает возможность 

адаптировать приборы ОНК-160с к кранам с изменяемыми конфигу­

рациями кранового оборудования и режимами работы. 

Для настройки ОНК на кране предусмотрено два режима: короткий и 

углубленный. В большинстве случаев используется режим короткой 

настройки, обеспечивающий минимальную трудоемкость проведения 

работ. Для кранов с большими технологическими разбросами пара­

метров предусмотрен режим углубленной настройки, обеспечиваю­

щий необходимую точность работы прибора безопасности даже при 

заметных отклонениях параметров крана от проектных значений. 



ки, уже имеющиеся на кране) облегчает выполнение задачи оснаще­

ния кранов зарубежного производства. 

Унификация присоединительных размеров блоков и датчиков при­

бора ОНК-160С с размерами соответствующих составных частей 

приборов ОНК-140, а также имеющиеся программы эмуляции ра­

боты прибора ОНК-160С в режиме ОНК-140, максимально облегча­

ют переоснащение кранов, находящихся в эксплуатации, с учетом 

возможности загрузки в прибор программного обеспечения для 

конкретной модели крана не только изготовителем прибора (ООО 

«АЭМЗ»), но также подготовленными специалистами кранострои-

тельных предприятий и предприятий, занимающихся оснащением 

кранов в эксплуатации. 

Перепрограммирование прибора ОНК-160с в эксплуатации произво­

дится через USB порт при помощи ПК, подключаемого к БОИ ОНК с 

помощью стандартного кабеля. Программный код защищен от не­

санкционированного изменения. 

Возможность перепрограммирования также позволяет не заменять 

прибор или какие-либо его составные части при изменении грузо­

вой характеристики крана, например, по результатам технического 

освидетельствования. 

Подключая к базовому исполнению прибора множество различ­

ных элементов, поставляемых в качестве опций, можно значительно 

расширить функциональные возможности прибора. Например, ис­

пользовать прибор в качестве анемометра, ограничителя предель­

ного груза на кранах, оснащенных люльками, контролировать крен 

платформы, положение и давление в выносных опорах, параметры 

силовой установки и гидропривода и т.д. 

Встроенный регистратор параметров работы крана содержит энер­

гонезависимые часы реального времени, а объем его памяти позво­

ляет подробно зафиксировать всю оперативную информацию в те-
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лости - со сливной магистралью, в электрогид­
равлическом распределителе при первой пози­
ции распределителя его рабочая и сливная ли­
нии соединены между собой, а при второй пози­
ции распределителя - разобщены друг от друга, 
отличающееся тем, что оно снабжено гидрав­
лически управляемым регулятором потока с 
регулируемым командным дросселем в линии 
управляющего давления, а эзектрогидравличе-
ский распределитель выполнен трехпозицион-
ным и снабжен дополнительней рабочей линией 
и вторым электромагнитным приводом, при 
этом гидравлически управляемый регулятор 
потока установлен между напорной и сливной 
магистралями, второй электромагнитный при­
вод подключен к выходу блока управления, вы­
дающему сигнал управления скоростью пере­
мещения рабочего органа, дополнительная ра­
бочая линия электрогидравлического распреде­
лителя связана через регулируемый командный 
дроссель с управляющей полостью гидравличе­
ски управляемого регулятора потока, причем 
дополнительная рабочая линия при первой по­
зиции элеюрогидравлического распределителя 
отделена от основной рабочей и от сливной ли­
ний, при второй позиции сообщена со сливной 
линией, а при третьей позиции сообщена с ос­
новной рабочей линией. 

2. Устройство по 0.1, отличающееся тем, 
что регулируемый командный дроссель пред­
ставляет собой двухпозиционный гидропере­
ключатель, закрытый в первой позиции и от­
крытый во второй позиции, и выполнен в виде 
гидроцилиндра с установленным в нем подпру­
жиненным поршнем со штоком, имеющим ка­
навку переменного сечения на его поверхности, 
штоковая полость гидроцилиндра соединена с 
напорной магистралью и надпоршневой поло­
стью, а подпоршневая полость г ядро цилиндра 
соединена с дополнительной рабочей линией 
электрогидравлического распределителя, при 
этом надпоршневая и подпоршневая полости 
гидроцилиндра сообщены между собой каналом 
с установленным в нем дросселем. 

3. Устройство по п. 1, отличающееся тем, 
что подпоршневая полость гидроцилиндра со­
единена с дополнительной рабочей линией 
электрогидравлического распределителя через 
дроссель постоянного сечения. 

4. Устройство по п.1, отличающееся тем, 
что над клапанная полость двухкаскадного пре­
дохранительного клапана соединена с основной 
рабочей линией электрогидравлического рас­
пределителя через обратный клапан. 
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(54) СИСТЕМА ОБЕСПЕЧЕНИЯ БЕЗ­
ОПАСНОСТИ ПЕРЕМЕЩЕНИЯ ПОДВИЖ­
НЫХ ЭЛЕМЕНТОВ ГРУЗОПОДЪЁМНОГО 
КРАНА 
(57) I . Система обеспечения безопасности пере­
мещения подвижных элементов грузоподъемно­

го крана, содержащая установленные в каждом 
канале управления перемещением подвижного 
элемента цифровой вычислительный блок, блок 
задания ограничений координатной защиты, 
логический модуль определения подхода к гра­
нице координатной защиты, формирующий ко­
мандный сигнал аварийной остановки подвиж­
ного элемента, блок сигнализации, модуль бло­
кирования движения подвижного элемента и 
периферийные устройства измерения переме­
щения подвижного элемента и технологических 
параметров грузоподъемного крана, при этом 
блок задания ограничений координатной защи­
ты соединен с первым информационным входом 
цифрового вычислительного блока и с первым 
информационным входом логического модуля 
определения подхода к границе координатной 
защиты, первый информационный выход циф 
рового вычислительного блока соединен с бло­
ком сигнализации, а второй его информацион 
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ОГРАНИЧИТЕЛЬ НАГРУЗКИ 

ОНК-160С 
СИСТЕМА БЕЗОПАСНОСТИ 

О С Н О В Н Ы Е О С О Б Е Н Н О С Т И 

В отличие от своего предшественника - ограничителя ОНК-140 -

прибор ОНК-160с обеспечивает построение гибкой структуры си­

стемы безопасности крана. Высокие технические характеристики, 

возможность перепрограммирования и гибкая система настройки 

позволяют использовать прибор для оснащения практически любого 

известного стрелового крана, имея сравнительно небольшой набор 

исполнений ОНК. Отличия исполнений связаны только с конструк­

тивными особенностями крана и не зависят от его характеристик, 

что позволяет использовать прибор ОНК-160с определенного испол­

нения для оснащения большого количества конструктивно близких 

моделей стреловых кранов. 

Помимо исполнений для стреловых кранов различных типов (с теле­

скопическими и решетчатыми стрелами, в т.ч. в башенно-стреловом 

исполнении, с гидравлическим и электрическим приводом, на авто­

мобильном, пневмоколесном, гусеничном, железнодорожном шас­

си), освоен выпуск приборов ОНК-160С для оснащения портальных 

кранов, трубоукладчиков, кранового оборудования дрезин и мотрис. 

Возможность работы прибора ОНК-160с с датчиками различных про­

изводителей со стандартным токовым сигналом (подключать датчи-

• • • 
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ОНК-160с является системой 

безопасности, которая, в сочетании 

с подключаемыми к его дискретным 

вхвдам в качестве датчиков 

концевыми выключателям и, 

полностью выполняет все 

требования Правил ПБ 10-382-00 

к Приборам безопасности стреловых 
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ный выход - со вторым входом логического мо­
дуля определения подхода к границе коорди­
натной защиты, к выходному каналу которого 
подключен входной канал модуля блокирования 
движения подвижного элемента, а периферий­
ные устройства измерения параметров переме­
щения подвижного элемента и технологических 
параметров грузоподъемного крана подключены 
ко второму информационному входу цифрового 
вычислительного блока, отличающаяся тем, 
что она оснащена логическим модулем ограни­
чения динамической нагрузки, определяющим 
величину пути торможения в режимах экстрен­
ного и плавного торможения и формирующим 
командные сигналы на аварийную остановку 
подвижного элемента и на разрешение переме­
щения подвижного элемента с максимальной 
скоростью, поступающих соответственно на 
первый и второй выходные каналы, модуль бло­
кирования движения подвижного элемента ос­
нащен вторым входным каналом, причем ин­
формационный вход логического модуля огра­
ничения динамической нагрузки подключен к 
блоку задания ограничений координатной защи­
ты и ко второму информационному выходу 
цифрового вычислительного блока, первый вы­
ходной канал логического модуля ограничения 
динамической нагрузки и выходной канал логи­
ческого модуля определения подхода к границе 
координатной защиты подключены через мо­
дуль " И " к первому входному каналу модуля 
блокирования движения подвижного элемента, а 
второй выходной канал логического модуля ог­
раничения динамической нагрузки подключен 
ко второму входному каналу модуля блокирова­
ния движения подвижного элемента. 

2. Система по п. 1, отличающаяся тем, что 
логический модуль ограничения динамической 
нагрузки включает в себя два компаратора, ши­
ну приема данных информационного входа и 
подключенные к ней блок вычисления тормоз­
ного пути при плавном торможении, блок вы­
числения тормозного пути при экстренном тор­
можении, блок вычисления скорости перемеще­
ния подвижного элемента, блок вычисления 
расстояния до границы координатной защиты, 
при этом выход блока вычисления скорости пе­
ремещения подвижного элемента подключен к 
входам обоих блоков вычисления тормозного 
пути, выход блока вычисления тормозного пути 
при экстренном торможении и выход блока вы­
числения расстояния до границы координатной 
защиты через первый компаратор соединены с 
первым командным выходом логического моду­
ля ограничения динамической нагрузки, а выход 
блока вычисления тормозного пути при плавном 
торможении и выход блока вычисления рас­
стояния до границы координатной защиты через 
второй компаратор соединены со вторым ко­
мандным выходом логического модуля ограни 
чения динамической нагрузки. 

3. Система по п.1, отличающаяся тем, что 
датчики линейного перемещения подвижного 
элемента дополнительно подключены к инфор­
мационному входу логического модуля ограни­
чения динамической нагрузки. 

4. Система по п.1, отличающаяся тем, что 
блок сигнализации дополнительно подключен к 
выходу модуля "И" и ко второму выходному 
каналу логического модуля ограничения дина­
мической нагрузки. 
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